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Capitolul 7: Automatizarea instalatiilor de ventilare-climatizare

[V. Automatizari

Automatizarea unei instalatii
de climatizare -
cu reglarea temperaturii
si umiditatii

Descrierea instalatiei tehnologice
(fig.12.5.6 din vol V Instalatii de venti-
lare si climatizare)

Instalatia de climatizare este compu-
sa din urmatoarele echipamente: PA-
priza de aer, GE-gura de evacuat a ae-
rului viciat, CRi-clapeta de reglare acti-
onata cu servomotor montata pe circu-
itul de introducere, CRr-clapeta de re-
glare actionata cu servomotor montata
pe circuitul de recirculare, CRe-clapeta
de reglare actionatd cu servomotor
montatd pe circuitul de evacuare,
F-filtru de praf, Bl-baterie de incalzire
cu agent termic apa calda, BR-baterie
de racire cu agent termic apa racita,
14-generator de abur, Vl-ventilator de
introducere, VE-ventilator de evacuare,
M-servomotor, Vi-ventil cu 3 cai
montat pe circuitul primar al bateriei de
incalzire, Vz-ventil cu 3 cai montat pe
circuitul primar al bateriei de racire.

Programul de automatizare

Automatizarea trebuie sa asigure ur-
matoarele functiuni:

1. reglarea automata a temperaturii
aerului introdus, prin actionarea vanei
cu 3 cai V1 din circuitul de alimentare
cu agent termic al bateriei de incalzire
Bl respectiv prin actionarea vanei cu 3
cdi V2 din circuitul de alimentare cu
agent frigorific al bateriei de racire BR;

2. reglarea automata a umiditatii ae-
rului introdus, prin comanda functiona-
rii in trepte a generatorului de abur 14.

3. protectie la inghet a bateriei de in-
calzire daca temperatura aerului la ie-
sirea din bateria de incalzire Bl coboa-
ra sub o valoare minima setata, prin
inchiderea clapetei de aer proaspat
CRi, deschiderea clapetei de recircu-
lare CRr si deschiderea completa a
vanei cu 3 cdi V1 la bateria de incaizire;

4. semnalizarea colmatarii filtrului;

5. semnalizarea defectului la curea
ventilatoarele VI, respectiv VE.

Descrierea instalatiei de automatizare
Aceasta cuprinde: un regulator de
control universal tip POLYGYR, res-
pectiv RWX62.763 productie Landis&
Staefa Elvetia pentru controlul circuitu-
lui de incélzire, a celui de racire si re-
glarea proportiei de aer recirculat.
Regulatorul poate fi utilizat atat ca re-
gulator secvential (pana la 3 controlere
independente, cu actiune P, Pl sau PID)
cat si ca regulator digital (pana la 3
controlere independente, cu actiune P).
Regulatorul de control universal
RWX62.7036 poate indeplini functii
principale si auxiliare de control. Func-

tile principale de control sunt cores-
punzatoare functiilor cerute de schema
functionala si anume:

1. reglarea automata a temperaturii
aerului introdus, prin actionarea vanei
cu 3 cai V1 din circuitul de alimentare
cu agent termic al bateriei de incalzire
BI, respectiv prin actionarea vanei cu 3
cai V2 din circuitul de alimentare cu
agent frigorific al bateriei de racire BR;

Functii auxiliare de control:

1. Comutarea in regim “normal”, ope-
rare in regim de “noapte” si “stand-by”.

2. Incalzire sau racire rapida

3. Alarma la deviatia valorii curente,
pe termen lung (timpul este reglabil), in
afara limitelor de toleranta setate.

4. Setarea la distanta.

5. Limitator general, cu actiune PI,
care permite limite absolute minime si
maxime.

6. Comutare de inghet care determi-
na deschiderea clapetei de aer recircu-
lat CRR si a ventilului de pe circuitul
bateriei de incalzire V1 in pozitia maxi-
ma, precum si inchiderea clapetei aer
proaspat CRI.

7. Protectie la inghet, care determi-
na, suplimentar fata de functia prezen-
tatd mai sus, oprirea ventilatoarelor si
da semnal de alarma.

8. Controlul in functie de temperatu-
ra exterioara, care, in combinatie cu
monitorizarea protectiei la inghet, men-
tine pornita in mod continuu pompa de
apa calda atat timp cat temperatura
exterioara este sub valoarea punctului
setat.

Pentru realizarea functiunilor princi-
pale descrise mai sus sunt necesare 5
sonde (fig. IV.7.1) de temperatura, si
anume:

- B1 + B2 - unitate de camera cu po-
sibilitate de setare a temperaturii dorite
tip QAA 25;

- B3- senzor de temperatura montat
pe canalul de introducere aer tratat tip

QAM 22, cu rol de mentinere a para-
metrilor aerului introdus in limite pre-
stabilite;

- B4 - senzor de temperatura montat
pe canal tip QAM 22, dupa bateria de
incalzire, cu rol de protectie la inghet a
acesteia;

- B5 - senzor de temperatura aer ex-
terior tip QAM 22, pentru compensarea
punctelor setate in functie de conditiile
exterioare si pornirea pompei de pe
circuitul bateriei de incalzire periodic
atunci cand temperatura exterioara
scade sub o valoare limita.

Furnitura generatorului de abur GA
contine tabloul de comanda si automa-
tizare. Acesta este echipat cu automa-
tizare proprie care realizeaza controlul
umiditatii relative a aerului, respectiv
un senzor de umiditate care comanda
pornirea si oprirea generatorului GA in
trepte in functie de nivelul de umiditate
setat.

Pentru siguranta functionarii instalati-
ei se prevede montarea unor diferenti-
ale tip QBM 81.13 sau QBM 81.15
pentru sesizarea si semnalizarea col-
matarii filtrului, respectiv a defectului la
curea ventilatoarele VI, respectiv VE.

Functionarea instalatiei

Functionarea echipamentelor tehno-
logice conform programului de auto-
matizare se face cu ajutorul echipa-
mentelor de automatizare, descrise
mai sus, precum si cu ajutorul unui ta-
blou care realizeaza comanda echipa-
mentelor din centrala de climatizare si
interconditionarile echipamentelor de
automatizare.

Schema de comanda a tabloului de
automatizare este prezentata in fig.
IV.7.1.

Sesizarea colmatarii (fig. IV.7.2.)

Presostatul diferential AP1 sesizeaza
pierderea de sarcina pe filtru. La depa-
sirea unei valori limita (ce poate fi
setata in functie de caracteristicile
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Fig. IV.7.1. Schema de automatizare.
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filtrului) contactorul de comanda K1 . ? . . . . . .
este pus sub tensiune, iar acesta la KT1! s1 KT2 S2
randul sdu comanda aprinderea lampii \ =7 \ 7 k1\ K2\ K3\

de semnalizare H1.
Sesizarea ruperii curelelor ventilato-
rului VI si VE (fig. IV.7.2). K2\ K3\
Semnalizatoarele de rupere AP2 si
AP3 sunt conditionate de functionarea
ventilatoarelor VI si VE prin contractele
ND cu temporizare la inchidere KT1 si K1 K2 K3
KT2. La ruperea uneia dintre curele =1 - : H1G H2 & HE
semnalizatorul de rupere corespunzator T T ' T
inchide contactul (AP2 sau AP3) punand - —1pg* T PE" +pg* . . .
sub tensiune un contactor de comanda | 1.7 | '
(K2 sau K3). Acesta va semnaliza BT\ @3\ 7\
defectul prin aprinderea lampii (H2 sau
H3). Este de mentionat ca semnalizarea

se mentine pana la scoaterea manuala SEMNALIZARE SEMNALIZARE SEMNALIZARE
contactoarele K2 si K3 fiind automenti- (QBM 81.13) (QBM 81.13) (QBM 81.13)

te cu ajutorul cnd K2 si K3. .
nute cu agtorul end K2 ¢l Fig. IV.7.2. Schema pentru semnalizarea colmatarii

si ruperii curelelor de ventilator.
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